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Genel

Bu panjur ve tente motorlar asagidaki 6zelliklere sahip ylksek kalitede trtnlerdir:

» Panjur sistemlerinde kullanim icin

» Tente sistemlerinde kullanim icin

* Koruyucu kicuk gerilimli igsletme

» Dogrudan motor Uzerinde kolay limit salteri ayari
Cihazin kurulumunda ve ayarlanmasinda lttfen bu montaj ve isletme talimatini dikkate alin.
Uretim tarihi seri numarasinin ilk dort rakamindan anlasilir.

1 ve 2 sayilar yili ve 3 ve 4 sayilari da takvim haftasini belirtilir.
Ornek: 2020 yilinda 34 takvim haftasi

Seri No.: 2034XXXXX

Piktogramlarin aciklamasi

DIKKAT DIKKAT, kacinilmadigi takdirde yaralanmalara neden olabilecek bir
tehlikeye isaret eder.
iKAZ IKAZ, maddi hasarlardan kaginmak igin alinan énlemlere isaret eder.
i Kullanima yénelik &nerilere ve diger yararli bilgilere isaret eder.
Garanti

Bu talimatimiza ve diger direktiflerimize aykiri olarak yapilan yapisal degisiklikler ve hatali kurulumlar kullanicilarin bedenine ve

sagligina ciddi zararlar verebilir, 6rnegin ezilmelere yol acabilir, bu nedenle yapisal degisiklikler yalnizca bizimle gorisuldikten ve

onayimiz aldiktan sonra yapilabilir ve 6zellikle mevcut montaj ve isletim talimatindaki direktiflerimiz mutlaka dikkate alinmahdir.

Urtinlerin, 6ngériilmis kullanim amaci diginda kullanimlarina miisaade edilmez.

Uriin imalatgisi ve montajci, triinlerimizin kullanimi sirasinda — ézellikle Griiniin imalati, kurulumu ve misteri danigmanhg
bakimindan - bitiin gerekli yasal ve resmi yonetmeliklerin, 6zellikle de ilgili giincel EMV-ydnetmeliklerinin gozetilmesine ve bunlara

uyulmasina dikkat etmelidir.
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Giivenlik talimati

Asagidaki guvenlik talimati ve uyarilar tehlikeli durumlari 6nlemek, kisilerin glivenligini saglamak ve maddi hasarlardan kaginmak
Gzere tasarlanmistir.

Kullaniciya yonelik uyarilar

Genel aciklamalar
* Motor, temizlik, bakim ve parca degistirme islemleri esnasinda akim kaynagindan ayrilmalidir.

» Bakim ve temizlik calismalari dahil olmak tizere, elektrik tesisati ve sistemin geri kalani Gzerinde yapilan
calismalar ve diger faaliyetler, sadece uzman bir personel, 6zellikle de bir elektrik teknisyeni tarafindan
yapiimahdir.

» Bu aletler 8 yasindan itibaren cocuklar ve dusik fiziksel, duyusal veya zihinsel yetenekleri olan veya
deneyim ve/veya bilgi eksikligi olan kisiler tarafindan, ancak denetim altinda veya aletin guvenli
kullanimi hakkinda bilgilendirildikleri ve bu kullanimdan kaynaklanabilecek tehlikeleri kavradiklari
takdirde kullanilabilir. Cocuklarin aletle oynamalarina izin verilmemelidir.

+ Sistemlerin duzenli olarak uzman bir personel tarafindan asinmaya ve hasara karsi kontrol edilmesi
gerekir.

* Hasar gbérmus sistemler onarim calismalari tamamlanincaya kadar bir uzman personel tarafindan
mutlaka devre digi birakiimalidir.

* Tehlike bolgesinde insanlar veya nesneler bulundugunda sistemi calistirmayin.
» Sistem calisirken tehlike bdlgesini gozlem altinda tutun.

* Hareketli parcalar ile bitisikteki nesneler arasinda yeterli bir mesafe (en az 40 cm) bulunmasina dikkat
edin.

Aﬁ Dikkat
Ciddi yaralanmalardan kacinmak icin giivenlik talimati.
+ Ezilme ve takilma yerlerinden kaciniimali veya bu tiir yerler emniyet altina alinmahdir.

Montaj ve ilk calistirma icin aciklamalar

Genel aciklamalar

* EN 60335-2-97 sayili standartta yer alan givenlik talimati dikkate alinmalidir. Bu standart tim tehlike
kaynaklarini dikkate alamayacagi icin, bu glvenlik uyarilarinda siralanan uyarilarinin olasi tum tehlikeleri
kapsayamayacagini litfen unutmayiniz. Bu baglamda, drne@in motor tarafindan tahrik edilen Grintn
yapisinin, motorun ilgili montaj pozisyonunda yerine getirdigi islevin veya son kullaniciya y6nelik nihai
drdnun piyasaya ne sekilde sunuldugunun motor dreticisi tarafindan 6nceden bilinmesi ve dikkate
alinmasi mimkun degildir.

Standart kapsaminda yer alan guvenlik uyarilarina iligskin sorulariniz veya emin olmadiginiz hususlar
olmasi halinde ltutfen ilgili parcanin veya nihai Grtindn dreticisine danisin.

 Elektrik tesisati ile ilgili gecerli tum standartlara ve yonetmeliklere uyulmalidir.

» Bakim ve temizlik caligmalari dahil olmak tzere, elektrik tesisati ve sistemin geri kalani tizerinde yapilan
calismalar ve diger faaliyetler, sadece uzman bir personel, 6zellikle de bir elektrik teknisyeni tarafindan
yapiimalidir.

» Sadece tahrik motoru ureticisi tarafindan kullanimina onay verilen yedek parcalar, aletler ve ek
tertibatlar kullaniimalidir.
Kullanimina onay verilmemis baska ureticilere ait Grlnleri kullanarak veya sistem veya aksesuar
Uizerinde onay almadan degisiklikler yaparak hem kendi givenliginizi hem de tcutnci sahislarin
guvenligini tehlike altina atabileceginiz icin, kullanimina onay verilmemis baska Ureticilere ait Grtnlerin
kullaniimasina ve bizim goériasimiz ve onayimiz alinmadan degisiklikler yapiilmasina misaade yoktur.
Buradan kaynaklanabilecek hasarlar icin sorumluluk kabul edilmez.

« KAPALI 6n ayarli salteri, motor tarafindan tahrik edilen Grintin géris mesafesinde, fakat hareket eden
parcalardan uzak olmak tzere, yerden 1,5 m yukarida duracak sekilde monte edin. Bu saltere herkes
erisememelidir.

+ Sabit olarak monte edilmis kontrol tUniteleri gortnuir bicimde takiimalidir.

* Anma torkunun ve calisma sulresinin tahrik edilen trtnin 6zelliklerine uygun olmasi gerekir.
Anma torku ve calisma suresi gibi teknik verileri tip motorun etiketi tizerinde bulabilirsiniz.

* Motorun tehlike olusturan hareketli parcalari yerden 2,5 m'den daha yuksege veya motora ulasmaya
olanak saglayacak bir yikseklige monte edilmelidir.

+ Sistemin guvenli bicimde igletilebilmesi icin, sistem igsletmeye alindiktan sonra son pozisyonlar hassas
bicimde ayarlanmig ve tanitilimig olmalidir.
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» HO5VV-F tipi baglanti kablosuna sahip motorlar sadece bina ici alanlarda kullaniimalidir.

+ HO5RR-F, SO5RN-F veya 05RN-F tipi baglanti kablosuna sahip motorlar acik havada ve bina igi
alanlarda kullanilabilir.

* Motorun tahrik edilen parcaya baglanmasi icin sadece motor Ureticisinin giincel drin katalogunda
bulunan mekanik aksesuar bilesenleri kullaniimahdir. Bunlar tretici verilerine uygun olarak monte
edilmelidir.

* Tente motoru Ozel olarak tanimlanmis bir alanda (6rnegin kacis yollari, tehlike bolgeleri, glivenlik
bdlgeleri) kullanilirken ilgili yonetmelik huktimlerine ve standartlara uyulmalidir.

* Montaj elemani motorun kurulumunu gergeklestirdikten sonra “Teknik veriler” bolumunde kullanilan tap
motorunu isaretlemeli ve kurulum yerini not etmelidir.

ﬁ Dikkat
Ciddi yaralanmalardan kacinmak icin giivenlik talimati.

» Elektrikli veya elektronik sistemler veya cihazlar calisirken, 6rnegin giic adaptorii gibi
belirli parcalarda tehlikeli diizeyde elektrik gerilimi bulunur. Kalifiye olmayan kisiler
tarafindan miidahalede bulunulmasi veya uyarilara uyulmamasi yaralanmalara veya
maddi hasarlara neden olabilir.

* Bu motor sadece giivenlik kiiciik gerilimi (SELV; teknik veriler b6liimiine bakin) ile
calistirilabilir. Bu 6zellik kontrol iinitesi tarafindan saglanmis olmahidir.

* Kapi uygulamalarinda 6zellikle EN 12453 standardina uyulmahdir.

* Tiip motora dokunulurken dikkatli olunmahdir, ciinkii bu motor yapim teknolojisine bagh
olarak calisma esnasinda isinir.

* Kurulumdan 6nce sistemin calistinimasi icin mutlaka gerekli olmayan biitiin kablolari ve
kumanda linitelerini devre disi birakin.

» Ezilme ve takilma yerlerinden kacinilmali veya bu tiir yerler emniyet altina alinmalidir.

* Motorun montaji sirasinda, sebeke baglantisini komple kesebilmek icin kutup basina en
az 3 mm kontak araligina sahip bir salter takilimahdir (EN 60335).

* Hasar goéren sebeke baglanti kablosu sadece iiretici tarafindan degistirilebilir.
ikaz
Maddi hasarlardan kacinmak icin giivenlik talimati.

* Hareketli parcalar ile bitisikteki nesneler arasinda yeterli bir mesafe bulunmasina dikkat
edin.

* Motor sebeke baglanti kablosundan tutularak tasinmamahdir.

» Yatagin biitiin kilitlenebilir baglantilarinin ve tespit vidalarinin yerlerine iyice oturup
oturmadiklari kontrol edilmelidir.

* Tup motora ornegin panjur askilari, vidalar gibi nesnelerin siirtiinmediginden emin olun.

* Motor yatay olarak monte edilmelidir.

)
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Amacina uygun kullanim

Bu montaj ve isletme talimatinda tanimlanan ttip motor tipi sadece panjur ve tente sistemlerinin, 6zel uygulamalarin (motor
Ureticisinin onayi ile) gahstirimasi icin tasarlanmistir. Bir acil akim besleme sistemi (aku) kullanildiginda sistem elektrik
kesintilerinde motor glctyle rahatga kullanilabilir.

Baglanti parcalarinin @35 mm PXX/XX motora tespit edilmesi igin sadece EJOT Delta PT 40x12 WN 5454 Torx (9900 000 545 4)
vidalari kullaniimahdir.

Sadece kapali durumda motor baglantisinin kisa devre yaptigi kontrol tniteleri kullanilabilir.

Bu tip motor tipi tekli sistemlerde kullaniimak icin (her sarim borusuna bir motor) tasarlanmigtir.

Bu tiip motor tipi patlama tehlikesi bulunan alanlarda kullanilamaz.

Baglanti kablosu motorun tagsinmasina uygun degildir. Bu nedenle motoru daima gévde borusundan tutarak tasiyin.

Baska tlr uygulamalara, kullanimlara ve degisikliklere kullanici ve tglinct sahislarin korunmasina yonelik givenlik nedenlerinden
dolayr misaade yoktur, ctinku bunlar tesisin gtivenligini aksatabilirler ve bdylelikle kisisel zarar ve maddi hasara neden olabilirler.
Bu durumlardan kaynaklanan hasarlardan dolayr motor ureticisi sorumluluk Gstlenmez.

Sistemin kullanimi veya onarimi icin bu talimattaki veriler dikkate alinmalidir. Amacina uygun kullanima aykiri davranislardan
kaynaklanan hasarlardan dolayr motor Ureticisi sorumluluk tistlenmez.

Montaj

Motorun montaiji

ikaz
Motorun tahrik edilen parcaya baglanmasi icin sadece motor iireticisinin giincel iirtin
katalogunda bulunan mekanik aksesuar bilesenleri kullanilmahdir.

Montaj elemani montaj calismasina baslamadan dnce duvarin veya motorize sistemin mukavemetini (motor torku arti panjurun/
tentenin agirh@r) kontrol etmeli ve yeterli oldugundan emin olmaldir.

Dikkat

A Elektrik baglantilari, sadece bir elektrik teknisyeni tarafindan yapiimalidir. Montaja
baslanmadan dnce sebeke beslemesi kesilmeli ve emniyete alinmalidir. Liitfen bu talimatin
ekinde bulunan baglanti bilgilerini baglantilari yapacak olan elektrik teknisyenine verin.

rrrerrreerreny || belirleyin. Kutunun ic uzunlugu (X) eksi, yanal yer gereksinimi (M) ve karsi yatak (G) sarim borusunun
|G| | | uzunlugunu (L) verir: L=X-M-G.

FA Motor basini (1) ve duvar montaj braketini (2) dlcerek ne kadar yanal yere (M) gereksinim oldugunu

Motor ve duvar montaj braketi kombinasyonuna gore yanal yer gereksinimi (M) degisir.

Duvar montaj braketini ve karsi yatagi tespit edin. Sarim borusunun duvara dik olmasina ve monte edilen sistemin yeterli eksenel
bosluga sahip olmasina dikkat edin.

Ikaz

Sabit boru birlestiricilerin kullanildigi uygulamalarda kapali yatak yerleri kullaniimahdir.
Tiip motor kapali panjurlarda profili asagi iterek asagiya veya yukariya dogru hareketi
zorlastinir. Sadece ornegin aliminyum, celik veya ahsaptan yapilma yeterli saglamhktaki
profiller kullanin. Profilin hasar gormemesi icin profil biitiin yiiksekligi ile kilavuz raylar
lizerinde hareket etmelidir.

Gecme pimin montaji ve sokiilmesi

945

itildiginde gecme pim (2) otomatik olarak kavrama yapar ve kilitlenir. Gecme pimi (2) cikarmak icin
emniyet sacini (1) yukarti itin ve gecme pimi (2) gcekerek cikarin.




Motor adaptoriintin takilmasi ve sokiilmesi

Halkanin ruimana monte edilmesi

Emniyetli motor adaptoriiniin motor tahrik milinden

sokiilmesi

S

Ayri motor adaptdri emniyeti olan motor
adaptorunitn takilmasi ve sokilmesi

Méx12
(9901 250 091 2)

Vida baglantili motor adaptorinin
takilmasi ve sokllmesi

Motorun sarim borusuna monte edilmesi

Profilli borularda:

Cesitli sarim borusundaki oluk genisliklerinin toleranslarini, bazi motor adaptdérlerinde, motor
adaptorinu bagka bir oluga gevirerek dengelemek mimkunduir. Bu oluklar farkli élgulere sahiptir ve
motorun tam yerine monte edilmesini saglarlar.

I: | | Yuvarlak borularda:

e Rulman kamini (X, Y) dlctin. Rulman kaminin mil Gzerine gecirilebilmesi icin, motorun bulundugu
X taraftaki boruyu aralayin. Rulman kami ile boru arasinda bosluk olmamalidir.

Yuvarlak borularda torkun giivenli bicimde aktarilabilmesi icin motor adaptorinin boruya
vidalanmasini tavsiye ederiz (asagidaki tabloya bakin).

ikaz! Sarim borusunda delik acarken kesinlikle tiip motorun bulundugu bélgede delik acmayin!

Motor buyuklugu Adaptor Tork Tespit vidalari
[mm] maks. [Nm] (4 adet)
@ 35-@ 45 Hepsi 50'ye kadar Sac vidasi
J4,8x9,5mm

Karsi yatagin da sarim borusu ile vidalanmasini tavsiye ederiz.

ikaz

Motor, panjur borusunun icine gecirilirken motora cekicle vurulmamali ve sarim borusunun
iizerine duisecek sekilde birakilmamalidir! Profilin tespiti sadece askilar veya sabit boru
birlestiriciler ile miimkiindiir. Sarim borusunun her metresi icin en azindan 3 adet

kullanilmasini tavsiye ederiz.

BECKER 7-v
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— Tup motoru, ilgili halka (1) ve motor adaptord (2) ile birlikte monte edin. Halkanin cok sayida olugu
*[ﬁ %I } | varsa, uygun olugu secin ve halkayi (1) rulmana itin.

Daha sonra tip motoru, 6n montaji yapilmis olan halka (1) ve motor adaptori (2) ile birlikte, bicimsel
kavrama yapacak sekilde borunun igine itin. Halkanin ve motor adapt6ériiniin borunun igine iyi bir
sekilde oturmasina dikkat edin.

Boru, tip motor ve karsi yataktan olusan 6n montajli tniteyi kutuya yerlestirin ve motoru, duvar montaj
braketinin tespit edilis sekline baglh olarak bir pim veya gupilya ile emniyete alin.

Sarim borusunu panjur profili celik aski yardimi ile monte edilebilecek bicimde konumlandirin veya sabit boru birlestiricilerini Gretici
verilerine gére monte edin.

Baglanti kablosunun désenmesi
DD Baglanti kablosunu tiip motora dogru ytikselen bicimde ddseyin ve sabitleyin. Baglanti kablosu sarim
LY
()

alanina uzanmamaldir. Eger varsa, dis kisimda bulunan anten kesinlikle kisaltiimamalidir veya hasar
go6rmus olmamalhdir ve sarim alanina uzanmamaldir. Keskin kenarlari kapatin.

Son pozisyonlarin ayarlanmasi

¢— Ust son pozisyon —¢

IR

Alt son pozisyon
¢— Alt son pozisyon ﬁ

®
®

*
-
1

A

L

-

@®
@®

Ust son pozisyon —I

1. Panjuru/tenteyi boruya baglamadan 6nce, motoru kendiliginden duruncaya kadar A$AGI yone dogru caligtirin.

Alt son pozisyonun ayarlanmasi

2. Alt son pozisyonun ayari ile oynayarak panjur borusunun konumunu panjurun/tentenin kolayca takilabilecegi bir sekilde
ayarlayin.

Ust son pozisyonun ayarlanmasi

YUKARI ydnde calistirma salterine basin. Motor panjuru/tenteyi sarar. ilgili ayar vidasini cevirerek motorun galisma araligini
genigletin veya daraltin.

d Panjur uygulamalari ile ilgili bilgiler

1 Panjur profilinin olasi uzunluk degisikliklerini dikkate alarak mekanik dayamaklar veya
durdurucular monte etmeyin. Her bir lameli yandan kaymaya karsi emniyete alin.
Ik calistirma sirasinda ve sonraki kullanimlarda panjur profilinin YUKARI ve A§AGI yonlerde
takilmadan, rahat bir sekilde calismasina dikkat edin.

Calisma kontrolu
Son kontrol olarak panjuru/tenteyi her iki ydonde son pozisyona kadar tekrar ¢alistirin.



ikaz

Tiip motorlar kisa siuireli calisma (S2; Bakiniz: Teknik veriler) icin tasarlanmistir. Nominal
yuklii isletim tiirii asilacak olursa, termik zorlanma tehlikesi ortaya cikar.

Elektrik teknisyenine yonelik bilgiler

Nominal yikle isletme icin yeterli bir gerilim beslemesinin saglanmasina dikkat edilmelidir.

ikaz

Uygulama esnasinda herhangi bir jenerator isletmesi ortaya cikmamahldir. Sadece
lizerinde kapali konumun acik bir sekilde isaretlenmis oldugu mekanik veya elektrik
kilitlemeli salter elemanlar kullanin! Hareket yoniu degisikliklerindeki cevrim siiresi
minimum 0,5 saniye olmalidir. Bu motor sadece giivenlik kiiciik gerilimi (SELV; teknik
veriler béliimiine bakin) ile calistirilabilir. Bu 6zellik kontrol linitesi tarafindan saglanmig

olmalidir.

Elektrik baglantilarint neme karsi koruma altina alin.

Kablo déseme islemi tamamlandiktan sonra kontrol iinitesi ile DAIMA motor d6niis yoniiniin
YUKARI ve ASAGI veya ACIK veya KAPALI ve DISARI kumanda tuslari ile uyum icinde olup
olmadigini kontrol edin.
Motorun, parazit kaynagi iceren cihazlarla birlikte calistiriimasi halinde, elektrik
teknisyeni, ilgili cihazin yaydigi paraziti bastiracak bir 6nlem almalidir.

Tasfiye

i

Uriiniin Gizerinde bulunan Gstti cizili ¢dp bidonu sembolii, cihazin evsel ¢éplerden ayri olarak bertaraf edilmesi gerektigini belirtir.
Bu urtin kullanim dmrinin sonunda ayri olarak atik elektrikli ve elektronik esyalar toplama noktasina teslim edilmelidir.

Ambalaj malzemesi yonetmeliklere uygun olarak tasfiye edilmelidir.

Bakim

Bu motorlar bakim gerektirmez.

Teknik veriler @35
Tiip motor P6-20 | P10-11
Model M19
Tip G2
Anma torku [Nm] 6 10
Cikis devir sayisi [dak™] 20 11
Limit switch araligi 38 devir
Sebeke gerilimi 12V DC
Motor gtict [W] 23
Anma akim sarfiyati [A] 1,9
Calisma sekli S2 4 dak.
Koruma turt IP 44
Minimum boru ic capi [mm] 37
Emisyon ses basinc seviyesi [dB(A)] <70




Teknik veriler @45

Tap motor R20-17
Model M19
Tip G2
Anma torku [Nm] 20
Cikis devir sayisi [dak™'] 17
Limit switch aralig 38 devir
Sebeke gerilimi 12V DC
Motor glict [W] 75
Anma akim sarfiyati [A] 6,25
Calisma sekli S2 8 dak.
Koruma turu IP 44
Minimum boru ic capi [mm] 47
Emisyon ses basing seviyesi [dB(A)] <70
Arnza goriildugiinde ne yapmali...?
Ariza Nedeni Giderilme yontemi

Panjur profili cok egik oluyor ve yukari
cekmiyor.

1. Celik askilardan biri veya butun celik | Sistemi onarin ve daha sonra limin
askilar arizal. noktasini yeniden ayarlayin.

2. Lamel kopuk.

Tup motor rastgele duruyor, ayni yonde Panjur profili sikisiyor, siirtinme cok Sistemi onarin.
harekete devam mumkin degil. yuksek.
Tidp motor 6ngorilen yonde hareket Elektrik baglantisi hatali. Elektrik baglantisini kontrol edin.
etmiyor.
Baglanti
BU (1) BN (2)
12V (+)
oV (-)

d BU (1) ve BN (2) kablolarinin hareket yoniine gore baglantilari motorun montaj yonii (sola

1 veya saga montaj) g6z onilinde bulundurularak yapiimahdir.
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Uygunluk beyani

BECKER-ANTRIEBE GMBH
Friedrich-Ebert-Str. 2 — 4
35764 Sinn, Almanya

BECKER

- Orijinal -

AB Uyumluluk Beyani

Dokiiman No.: 5100 310097 0

Asagidaki Urtn serisinin

Urlin adr: DC tiip motor

Tip tanim: P6/20.., P10/11.., R20/17.., L35/8.., L60/8.., L120/3..
Tip: C,M, G, HK,R, S, P, 0O, A0...29, +

Seri numarasi: 233900001'den itibaren

asagidaki yonetmeliklerin ilgili htkUmlerine uygun oldugunu beyan ederiz:

Yénetmelik 2006/42/AT (MD) L157, 09.06.2006
Yoénetmelik 2014/30/AB (EMC) L96, 29.03.2014
Ydénetmelik 2011/65/AB (RoHS) L174, 01.07.2011

Ayrica 2014/35/AB Algak Gerilim Yonetmeliginin koruma hedeflerine 2006/42/AT
Yoénetmelidi Ek | No.1.5.1 uyarinca uyulmustur.

Uygulanan standartlar:
DIN EN 60335-1:2020

EN 61000-6-1:2019
EN 61000-6-3:2022

EN 14202:2004

Teknik belgeleri hazirlamaya yetkili olan:
Becker-Antriebe GmbH, Friedrich-Ebert-Str. 2 — 4, 35764 Sinn, Almanya

Uyumluluk beyaninin hazirlandidi yer ve tarih:

Sinn, 19.09.2023 (Qh

Yer, tarih Maik Wiegelmann, Genel Midir

Bu beyan anilan yonetmeliklere uygunlugu belgelemekte, ancak ézelliklere ait bir garanti icermemektedir.
Birlikte teslim edilen Grun dokimantasyonundaki guvenlik uyarilarina uyulmalidir!

CE Antriebe DC_ 5100 310 097 0- _tr

)

BECKER

11 -1r



7~ BECKER

for you. forever.



	İçindekiler
	Genel
	Garanti
	Güvenlik talimatı
	Kullanıcıya yönelik uyarılar
	Montaj ve ilk çalıştırma için açıklamalar

	Amacına uygun kullanım
	Montaj
	Son pozisyonların ayarlanması
	Elektrik teknisyenine yönelik bilgiler
	Tasfiye
	Bakım
	Teknik veriler Ø35
	Teknik veriler Ø45
	Arıza görüldüğünde ne yapmalı...?
	Bağlantı
	Uygunluk beyanı

